ICTEN YANMALI MOTORLAR I

Karakteristik egriler, farl devir sayilarinda moment , giig ve 6zgiil yakit degisimlerini
gostermek amaciyla kullanmis oldufumuz egrilerdir. Bir motorun giicii ve momenn
- kataloglarda asagidaki sekilde gosterilir:

Ne= 105 BG (2000-2100 d/d)
Md= 100 N.m (2500-2550 d/d)

Yakit tiketimi ise belirtilirken “..... km/h hzda, ...... km mesafede, ....It yakit harcar.”
seklinde gosterilmesi uygundur.

Diéneme Momentinin Ol¢iimii:
Motorlarda donme momentinin tespit edilmesi igin g frenleri kullanilmaktadir. Bunlar :

e Prony Freni

o Elektrikli Frenler
e Havali Frenler

e Hidrolik Frenler

Hidrolik frenler :Bu tip frenlerde akiskan olarak su kullanildigi i¢in bu tip sistemlere su
frenler denilmektedir. Su frenleri motorun miline bagl olarak donen 6zel kanath bir rotor ve
bu rotoru cevreleyen statordan olugmustur. Stator kismi sisteme yataklanmig durumdadir.
Motor mili hareket ettirilmesi ile birlikte rotordaki kanatlar suyu disariya dogru firlatmaya
baslar. Boylece statorun igindeki suda girdap, donme vb, hareketler ile motorun dondiirme
momentine esit bir momentle statoru ¢evirmeye ¢ahigir. Statoru ¢evreleyen yaylar araciligi ile
gostergen N.m biriminde moment degeri okunur.




Yakat Miktarmm Olciimii:

Bu deney diizeneginde hacimsel olarak yakit miktari belirlenmektedir. Deneylerin her devri

igin 8 cm’ yakit kullanilmaktadir. Her devir i¢in Slgiim yapilirken kronometreden kullanilan
yakitin harcanma zamamn belirlenir.

Hava miktarmin Olciimii:

Hava miktar belirlenirken motorun emme manifoldu bir hava tankina baglhdir. Hava tankina
hava girig yaparken bir orifisiten geger. Orifisten gecen havanin basing degisimi egik tip bir
manometreden okunarak ekte verilen grafik aracihig: ile havanin debisi belirlenir.

Devirin ol¢iimii:

Deney diizenegindeki devir elektiksel tip bir takometre ile Slgiilmektedir.



Deneyin yapihisi

1. Motor dlgimlerinin yapildig: gostergelerin oldugu kisma giig ileten elektrik fisi prize (220
V AC) takilir.

2. Hidrolik frenin kalibrasyonu yapilir. 3,5 kg agirhk dinamometreye asilir. Gosterge 8,6
N.m’ye ayarlamir. Sonra yiik kaldirilir.

3. Motor galistirilir. Caligma sicakligina gelene kadar rélantide galistirtlir.

4. Daha sonra motora tam gaz verilir. 3-5 dakika bu sekilde ¢alistirildiktan sonra 6lgiimlere
basglanihir.

5. Sonra sisteme su verilerek motorun istenilen devirlere getirilmesi saglanir. Deneylerde en
az 5 farkli devirde yapilir.

6. Devir ayarlandiktan sonra gostergelerden devir, moment , Eksoz ¢ikis sicakligi, hava
deposuna giren havanin miktari ve yakitin harcanmig oldugu zaman kayit edilir.

7. Islemler tamamlandiktan sonra motor durdurulur. Su vanasi kapatilir. Elektrik fisi prizden

cekilerek deneyler tamamlanmis olur.
Raporda Istenilenler

Rapordaki degeler hesaplanirken asagidaki denklemler kullanmilmaktadir. Bir devir sayisi igin
detayli hesaplamalar yapilmalidir. Diger dort devir igin tablonun doldurulmas: yeterlidir.
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