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TITRESIM OLCUM SETI

MARKA/MODEL

OROS/OR-36

GENEL BILGI

Titresim hareketi yapimmin denge konumu etrafinda tekrarlanan hareketleri olarak
tanimlanabilir. Dinamik yiikler altinda ¢alisan sistemlerde tekrarli bir hareket olan titresim
hareketi meydana gelir. Endiistride kullanilan bir¢ok makine elemaninin dinamik yiikler
etkisi altinda nasil bir davranis gosterdiginin belirlenmesi, yapinin giivenli bir sekilde
caligmast ve makinenin performansi agisindan olduk¢a 6nemli bir konudur. Bu baglamda,
gerekli dinamik analizler yapilarak, yapinin dogal frekanslari, yapisal sonimii ve mod
bigimleri elde edilmelidir.

OROS/OR-36 6 kanalli titresim analizorii ile makine elemanlart ve diger yapi
elemanlarinin titresim analizleri yapilabilmekte ve bilgisayar ortamina aktarilabilmektedir.
Bu set igerisinde yap1 elamanlarina belirli bir titresim hareketi verebilecek sarsici da
mevcuttur. Ayrica laboratuvarda SKF el tipi titresim analizorii de mevcuttur. Bu cihaz ile de
titresim Olclimleri yapilabilmektedir. El tipi titresim analizorleri ari1za tespiti uygulamalarinda
sik¢a kullanilmaktadir. Laboratuvarda bulunan bu titresim seti ile lisans ve lisanstistii 6gretim
yapan O0grenciler uygulamalar yapabilmektedir.
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