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SERPENT-1 SCARA ROBOT

MARKA/MODEL
SERPENT-1

GENEL BILGI

SCARA, “Selective Compliance Assembly Robotic Arm” kelimelerinin bas harflerinden
olusmus bir kisaltmadir. Yani segilenlere uyan montaj robotu koludur. Giinimuizde Scara tipi
robotlar yaygin olarak bir¢ok alanda kullanilmaktadir. Elektronik devre elemanlarinin baskili
devre lizerine vyerlestiriimesinde, elektromekanik olarak c¢alisan kiiclik cihazlarin ve
bilgisayar disk strtictilerinin montajinda bu robotlardan faydalanilmaktadir. Ayrica tutma ve
tasima islerinde maliyetinin ¢ok distk olmasi ve programlamasinin kolay olmasindan dolayi
su anda sanayide en ¢ok kullanilan robotlardan biri olmustur. Lisans seviyesinde yil i¢i ve
bitirme projelerinde ve lisans Ustli calismalarda kullanilmaktadir. Uygulamalar sirasinda
Arduino ve Matlab programindan faydalanilarak robot kontroli yapiimaktadir.
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