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T.C. Firat Universitesi Miihendislik Fakiiltesi

Makina Miihendisligi Boliimii

DINAMIK DENGELEME DENEY SETI

MARKA/MODEL

IRD-246

GENEL BILGI

Donen makinalardaki dengesizlik yiiksek hizli makinalarin gelismesiyle birlikte her
gegen giin artan bir neme sahip olmaktadir. Makinalarin dénen elemanlarindaki dengesizlik
en Onemli titresim kaynagidir. Dengesizlik sonucu ortaya c¢ikan titresimler yataklarda
asinmaya ve makina elemanlarinda yorulma ile kirilmaya neden oldugu gibi titresimlerin
makinanin diger elemanlarini etkilemesi durumunda makina performansinin diismesine ve
giic kaybma neden olabilmektedir. Ayrica yliksek seviyedeki giiriiltiller de dengesizlik
sonucu ortaya cikmaktadir. Bu ve bunun gibi olumsuz etiklerden kacinmak icin
makinalardaki dengesizliklerin giderilmesi yani dengelenmesi gerekmektedir.

Bu laboratuvarda uluslararasi standartlarda (ISO 1940) kullanilan temel dengeleme
terimleri 6gretilmekte ve dengesizligin titresim spektrumundan nasil tespit edilebilecegi
anlatilmaktadir. Dengeleme prensibi vektdr diyagrami yaklasimi ve analitik hesap ile
verilmektedir. Daha sonra dengeleme icin gerekli cihaz ve donanimlar tanitilarak
laboratuvarda iki diizlemde dengeleme yapma islemi anlatilmaktadir.

Deneyde iizerinde iki tane disk tasiyan ve yatay olarak hareketine miisaade edilen bir milde
yapay olarak olusturulan dengesizlikten kaynaklanan titresimlerin genligi ve faz agisi,
yataklardaki ivmedélgerler ve kizilotesi takometre yardimiyla 6l¢iilmektedir. Daha sonra IRD
246 tipi dengeleme cihazi yardimiyla dengeleme yapilmakta ve dengelemeden sonra
titresimler tekrar Olgiilerek titresim seviyelerinin nasil azaldig gosterilmeye ¢aligilmaktadir.
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