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ARABALI TERS SARKAC EGITIiM SETI

MARKA/MODEL

Feedback Arabali Ters Sarkag

GENEL BILGI

Ters sarkag sistemleri otomatik kontrol uygulamalari i¢in en ¢ok tercih edilen sistemlerdir.
Bu deney diizeneginde klasik kontrol yontemlerinden P, PI, PD ve PID ger¢cek zamanl
olarak uygulanmaktadir. Lisans diizeyinde Laboratuvar-2 dersinde arabali ters sarkag
sistemi, sistemin hareket denklemleri, kapali-agik ¢evrim sistemler, PID kontrol yontemi
ogrencilere anlatilmaktadir. Arabali ters sarkac sisteminde hem arabanin konumu hem de
sarka¢ agis1 kontrol edilmektedir. Ayrica bir sisteme Matlab / Simulink ortaminda PID
kontrol kullanilarak kontrol tasariminin nasil yapilablecegi gosterilmektedir.

BULUNDUGU LABORATUVAR

Mekatronik ve Kontrol Laboratuvari
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